1. WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robét wykonywanych w ramach projektu - branzy elektrycznej w zakresie robét
zwigzanych z rozbudowg i przebudowg oraz zmiang sposobu uzytkowania budynku biurowego na
osrodek wsparcia dla oséb z zaburzeniami psychicznymi w Szprotawie, ul. Henrykowska 1

1.1.

Klasyfikacja robot wg Wspodlnego Stownika Zamodwien (CPV)

45000000-7 Roboty budowlane
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robdt przy wykonywaniu
i odbiorze instalacji elektrycznych i teletechnicznych i obejmuja:

« demontaz istniejgcej rozdzielnicy obiektowej oraz istniejgcej instalacji elektrycznej
» montaz projektowanej rozdzielnicy R-1

* wykonanie instalacji wewnetrznych oswietlenia i gniazd wtyczkowych

* ochrona od porazen

« ochrona od przepieé¢

e montaz opraw os$wietlenia

e montaz gniazd wtyczkowych

* montaz puszek fgczeniowych

» zasilanie urzadzen wentylacyjnych oraz kottowni

» Instalacja odgromowa oraz uziom

1.3.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi hormami.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnosc¢ z Projektem
Budowlanym, Specyfikacjg Techniczng i postanowieniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego przed przystgpieniem do robét - ,Programu
Zapewnienia Jakosci”, w ktérym przedstawia sie zamierzony sposéb wykonania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie

z projektem i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Program Zapewnienia Jakosci powinien w szczegélnosci zawierac:

- organizacje wykonania robét, w tym terminy, spos6b prowadzenia robdt, organizacje
,ruchu” na budowie, BHP

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie zawodowe

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz



wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne
- spos6b i procedure kontroli wewnetrznej podczas dostaw materiatow, sprawdzania

i cechowania sprzetu oraz prowadzenia robot
- Wykaz os6b odpowiedzialnych za jakosé i terminowos$¢ wykonania elementow robét,
- sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom
Inwestora

Materiaty

Wszystkie materiaty i wyroby do wykonania systemoéw/instalacji stosowane przez Wykonawce
muszg spetnia¢ warunki art. 10 ,Prawa Budowlanego” i posiada¢ wiasciwosci uzytkowe,
umozliwiajgce spetnienie wymagan podstawowych okreslonych w art. 5 ust. 1 pkt 1 ,Prawa
Budowlanego”.

Wykonanie rob6t powinno by¢ zadowalajgce i gwarantowanej jakosci oraz wykonane z materiatow
(gdy, nie podano szczegétowych wymagan) dobrego handlowego gatunku.

Wykonawca jest zobowigzany udowodni¢ jakos¢ kazdego materiatu i wyrobu uzytego do
wykonania robét.

Materiaty przeznaczone do wbudowania podlegajg akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma prawo w trakcie realizacji rob6t odrzuci¢ kazdy materiat
niezgodny ze ST lub Polskg Norma.

Materiaty

Sprzet i maszyny do wykonywania instalacji teletechnicznych i kablowych muszg by¢ w petni
sprawne technicznie oraz bezpieczne dla pracownikéw oraz 0séb trzecich. Wykonawca powinien
uzywac tylko takiego sprzetu i maszyn ktére gwarantujg wtasciwg realizacje robét. Wykonawca
musi posiadac stosowne i wazne dokumenty zezwalajgce na ich obstuge i eksploatacje.

Roboty przewidziane do wykonania moga by¢ wykonane recznie i mechanicznie przy uzyciu
sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t dla zagwarantowania wtasciwej jakosci robot
powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu:

- samochod dostawczy 0,9 t

- elektronarzedzia

Transport

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi dla danego
asortymentu materiatow przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przystepujacy do budowy os$wietlenia powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujgcych srodkéw transportu:

- samochodu dostawczego,

Przewozone materiaty i elementy powinny byé uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworce dla poszczeg6inych materiatéw i elementow oraz zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

1. Przewody — nalezy transportowa¢ samochodami dostawczymi w pakietach fabrycznych

z zastosowaniem odpowiednich podktadek i mocowan uniemozliwiajgcych przemieszczanie sie
tadunku

2. Materiaty drobne — transportowac¢ samochodami dostawczymi

W czasie transportu, zatadunku i roztadunku oraz sktadowania materiatéw, aparatury i urzadzen
zwrdci¢ uwage, aby nie narazic ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

Materiaty moga zosta¢ przyjete na budowe jezeli spetniajg nastepujace warunki:

* sg zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystykg podang w projekcie i specyfikaciji
technicznej

* sg wlasciwie oznakowane i opakowane

» spetniajg wymagane wtasciwosci wskazane w odpowiednich dokumentach odniesienia

e producent dostarczyt dokumenty swiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania

Przyjecie materiatéw i wyrobéw na budowe nalezy potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty

zwigzane z dostarczeniem materiatéw i urzgdzen do robét.



5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, ich zgodnos¢ z Projektem
Budowlanym, Specyfikacjg Techniczng obowigzujgcymi normami oraz uzgodnieniami

i zaleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt organizaciji
i harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty
zwigzane z budowg instalacji wewnetrznych i zewnetrznych obiektu.

5.1.  Zakup i transport materiatow na miejsce wbudowania:
Transport materiatow i urzgdzen opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

5.2. Instalacje wewnetrzne

Dla zasilenia projektowanej rozdzielnicy R-1 wykorzysta¢ projektowany WLZ YAKYZo 4x35,
wyprowadzony z istniejacego ztacza kablowo-pomiarowego nr 313/2/1

W rozdzielnicy R-1 wykona¢ rozdziat przewodu PEN na N i PE.

Z rozdzielnicy R-1 wyprowadzi¢ wszystkie obwody instalacji wewnetrznych.

Rozdzielnice R-1 osadzi¢ n/t, w miejscu wskazanych na planie instalacji.

Projektowane instalacje prowadzi¢ p/t, w miejscu stosowania sufitéw podwieszonych
dopuszcza sie stosowanie na gtéwnych ciggach kablowych korytek kablowych.

Stosowac osprzet dobrej jakosci, renomowanych producentéw. Osprzet stosowany w obiekcie
do obwodéw gniazd wtyczkowych, fgcznikéw oraz LAN winien by¢ zunifikowany i pochodzi¢
od jednego producenta.

Przy wejsciu gtdbwnym zainstalowa¢ pozarowy wytgcznik pradu odcinajgcy zasilanie

w przypadku wystapienia pozaru.

Oprawy stosowane w obiekcie mocowaé n/t. Sterowanie zatgczaniem oswietlenia na
korytarzach za posrednictwem tacznikbw monostabilnych wspétpracujgcych z przekaznikami
bistabilnymi instalowanymi w rozdzielnicy R-1.

W miejscach przejs¢ miedzy strefami pozarowymi stosowaé odpowiednie zabezpieczenia
przepustow (nie pogarszajgce odpornosci ogniowej przegréd).

Uziom, ochrona odgromowa, instalacje wyréwnawcze

Zaprojektowano nowy uziom otokowy dla przebudowywanej czesci obiektu. Dla czesci
budowanej stosowaé uziom fundamentowy. Uziom wykona¢ z uzyciem tasmy FeZn 25x4,
ukfadanej 0,6m pod powierzchnig terenu oraz w warstwie betonu podktadowego.

We wskazanych miejscach wyprowadzi¢ przewody uziemiajgce dla potrzeb instalaciji
odgromowej, instalacji wyrbwnawczej (szyn wyréwnania potencjatow) oraz uziemiania
jednostek zewnetrznych klimatyzacji. Na dachu obiektu wykonaé sztuczne zwody poziome.
W poblizu wywietrzakow stosowac¢ maszty odgromowe. Metalowe czesci rynien tgczy¢ do
instalacji odgromowej ztgczami rynnowymi.

Metalowe czesci przewodzace obce (w szczegolnosci elementy instalacji c.o., kanaty
wentylacyjne) taczy¢ do szyn wyréwnania potencjaty przewodem LgYzo 1x6.

Ochrona od porazen

Ochrone przed dotykiem bezposrednim stanowi izolacja przewoddw, osprzetu i czesci

przewodzgcych.

Jako ochrone przed dotykiem posrednim (przy uszkodzeniu) przewiduje sie
SAMOCZYNNE WYLACZENIE ZASILANIA

Ochrona od przepieé
Dla ochrony projektowanych instalacji w rozdzielnicy R-1 zastosowano ochrone
przeciwprzepieciowa.

5.3.  Warunki wykonywania robét
Zasady doboru, budowy i montazu osprzetu kablowego sg zawarte w katalogach
i instrukcjach producentéw dla danego typu oprzewodowania i osprzetu.

5.4. Potgczenia elekiryczne kabli i przewoddw
W celu wykonania prawidtowego potgczenia zakonczenia kabla nalezy:



- powierzchnie stykajgcych sie elementdéw toréw pradowych oraz przektadek
i podktadek metalowych przewodzgcych prad doktadnie oczysci¢ i wygtadzic¢

- zanieczyszczone powierzchnie stykow pokryte powtokg metalowg ogniowg
lub galwaniczng (roztgczniki, zaciski w stacji transformatorowej) nalezy tylko zmywac
odczynnikami chemicznymi i ewentualnie szlifowac pastg polerskg

- powierzchnie styku zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling bezkwasowa

- potaczenia wykonac srubami, spawaniem lub w inny sposéb okreslony w projekcie
technicznym

- Sruby, nakretki i podktadki stalowe majg by¢ pokryte galwanicznie warstwa metaliczng

- wszelkie potgczenia w ziemi zabezpieczy¢ przed korozjg np. przez pokrycie lakierem
bitumicznym lub owiniecie tasmg samowulkanizujaca.

5.5.  Proby pomontazowe
Po zakonczeniu rob6t montazowych (lecz przed podaniem napiecia) wykona¢ ogledziny
urzadzen i wykonac préby pomontazowe w zakresie technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robét wraz z wykonaniem wymaganych pomiaréw i probnym uruchomieniem
obwodow.

6. Kontrola jakosci robot

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy:
- wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiatéw odpowiedniej jakosci
- ustalenie i przestrzeganie takich warunkdéw transportu i przechowywania materiatéw,
ktore zagwarantujg zachowanie ich jakosci i przydatnosci do planowanych roboét.
- okreslenie, i uzgodnienie takich warunkow dostaw aby mogta by¢ zapewniona rytmiczno$¢ robét
- prowadzenie systematycznej kontroli jakosci otrzymywanych materiatéw.

Kontrola jakos$ci materiatéw
Wszystkie materiaty uzyte w trakcie budowy muszg posiada¢ atesty fabryczne lub swiedectwa
jakosci wystawione przez producenta oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR

Kontrola jakosci robot

polega na sprawdzeniu instalacji w zakresie:
- poprawnego montazu

- kompletnosci wyposazenia

- braku widocznych uszkodzen

- nalezytego stanu izolacji

Badania i pomiary pomontazowe

polegajg na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

- zgodnosci zastosowanych urzadzen z projektem (lub ustaleniami z Inwestorem)
- badania ciggtosci zyt

- pomiaru rezystancji izolacji

- skutecznosci ochrony od porazen

- pomiaru rezystancji uziemienia

Dokumentowanie wynikow pomiaréw i badan

Wszystkie pomiary i wyniki badan muszg zosta¢ opracowane na odpowiednich formularzach

i podpisane przez przedstawicieli wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Dokumenty te stanowig integralng cze$¢ Operatu Kolaudacyjnego Robét. Sporzadza sie je

w dwoch egzemplarzach — oryginat dla Zamawiajgcego i kopia dla Wykonawcy.

Atesty materiatébw muszg by¢ przechowywane przez Wykonawce i przedstawiane przy odbiorach
robot.




7. Obmiar robot

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego stanu zakresu rob6t oraz obliczeniu rzeczywistych
ilosci wbudowanych materiatdw. Obmiar obejmuje roboty objete Projektem oraz dodatkowe

i nieprzewidziane, ktérych potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie trwania rob6t pomiedzy
Wykonawcg i Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Obmiary sporzadzone przez Wykonawce
zapisane beda w Ksigzce Obmiardw, i uzgodnione z Inspektorem w ustalonym trybie.

Wyniki obmiaru nalezy poréwnac z Dokumentacjg kosztorysowo-techniczng w celu okreslenia
réznic w ilosci robot.

Jednostkami podstawowymi obmiaru robét sa:

m - metr biezacy
szt. - ilos¢ sztuk
kpl. - komplet robét

8. Odbior robot

Odbiér robot powinien by¢ dokonany w terminie do 7 dni po zgtoszeniu przez Wykonawce
(wpisem do Dziennika Budowy) gotowosci do odbioru.

W przypadku prawidtowego wykonania robét, uzyskaniu pozytywnych wynikéw badan i pomiaréw
oraz skompletowaniu catej dokumentacji powykonawczej, co musi by¢ potwierdzone przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego Zamawiajacy sporzadza i podpisuje Protok6t Odbioru Robot.
W protokéle nalezy potwierdzi¢ prawidtowe i terminowe wykonanie rob6t w catosci lub ich czesci.
Pozostate roboty, w ktérych stwierdzono usterki i niedociggniecia powinny by¢ ujete oddzielnie.
W stosunku do tych robét nalezy ustali¢:

- sposéb i termin usuniecia usterek na koszt Wykonawcy

- zakres potragcen za wady trwate

W przypadku, gdy po dokonaniu przegladu odbierajgcy stwierdzi wystepowanie zbyt duzej ilosci
usterek i niedociggnie¢ powinien ustali¢ termin nastepnego odbioru po usunieciu ich przez
Wykonawce i ponowne zgtoszenie przez niego gotowosci do odbioru. Za date zakonczenia robét
uwaza sie date powiadomienia Zamawiajgcego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,

ze roboty sg gotowe do odbioru.

Dokumenty wymagane przy odbiorze:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania
robét (Dokumentacja Powykonawcza)

- Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot

- Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatéw

- Protokoty czesciowych odbiorow robot (wczesniejszych zakresdw robot)

- Protokoty badan i pomiaréw

- Swiadectwa jakos$ci wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatéw

- Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzgdzen

- Dokumentacje Techniczno-Ruchowe urzgdzen

9. Podstawa ptatnosci
Ptatnosé nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacjg i zakresem rob6t wymienionym w punkcie
1.3 niniejszej ST w oparciu o odbiér faktycznie zaméwionej i wykonanej pracy oraz oceng jakosci
robét i oceng jakosci uzytych materiatow.

Cena wykonania robét obejmuje caty zakres zadania wymieniony w p. 1.3

10.Przepisy zwigzane

Wszystkie roboty wykonania instalacji elektrycznych winny by¢ prowadzone zgodnie z aktualnie
obowigzujgcymi normami i przepisami, sztukg budowlang i przepisami BHP.



WYKAZ AKTOW PRAWNYCH I NORM

Ustawa Prawo budowlane (z pdzniejszymi zmianami) z dnia 7 lipca 1994 r.

(t.j. Dz. U. 22013 r., poz. 984) i przepisami wykonawczymi z nig zwigzanymi,

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16.04.2004 r. (z pdzniejszymi zmianami) i przepisami
wykonawczymi z nig zwigzanymi,

Ustawa o ochronie zabytkéw i opiece nad zabytkami z 23.07.2003 r. (z pdzniejszymi zmianami) i
przepisami wykonawczymi z nig zwigzanymi,

Ustawa z dnia 27.04.2001r. o Prawo Ochrony Srodowiska (z pdzniejszymi zmianami) i przepisami
wykonawczymi z nig zwigzanymi,

PN-EN 61140 — Ochrona przed porazeniem elektrycznym. Wspaélne aspekty instalacji i urzagdzen.
PN-EN 62305-1 — Ochrona odgromowa - Cze$¢ 1: Zasady ogdine.

PN-EN 62305-2 — Ochrona odgromowa - Cze$¢ 2: Zarzgdzanie ryzykiem.

PN-EN 62305-3 - Ochrona odgromowa - Czes¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektéw i zagrozenie
zycia

PN-EN 62305-4 - Ochrona odgromowa -- Cze$¢ 4: Urzadzenia elektryczne i elektroniczne w
obiektach

PN-HD 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Norma wieloarkuszowa

Inne:

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych t. V - Instalacje
elektryczne.



